QUOTA Di ISCRIZIOHE:
e Euro 350 (lva inclusa)

Introdvzione della

ROBOTICA
EDUCATIVA

DOCEMUT:

* Prof. Emanvele Menegatti

* Dott. Ing. Stefano Michieletto

* Prof. Michele Moro (responsabile)

Dip. di Ing. dell'Informazione “eua‘ J‘Ja""*-‘ca
Universita di Padova sc Oi as"'ic a
DATE £ ORAR: Istituzionale

* Mercoledi 2 settembre 2015 dalle
10.00 ille [7.00 (Gh + |h di pavsa)

o Giovedi 3 settembre 2015 dalle 9.00
alle 18.00  (8h + Ih di pavsa)

* Venerdi 4 settembre 20[5 dalle .00
alle [6.00 (4h + [k di pavsa + 2h di
discussione)
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SEDE DEL CORSO:

Avla D3 presso

[Parco Scientifico Tecnologico
GALILED

Corso Stati Unihi [4bis

Zona Industriale Sud

35127 Padova



OBIETTiVi DEL CORSO

v Guidare i docenti wnell'adozione
della robotica a scvola come
stromento didattico
moultidisciplinare (non solo per gli
insegnanti delle materie tecnico
scientifiche, ma a disposizione, e
alla portata, degli insegnanti di
tutte le disciplined

v’ Fornire vno sportello di consvlta-
zione via Internet dopo il corso
per rispondere a domande e
discutere sitvazioni applicative
reali

Insegnanti sia di scvola primaria che
secondaria che intendano introdurre
la robotica edvcativa nella propria
programmazione didattica e/o in-
tendano organizzare laboratori con
robot a servizio del proprio istitvto

e/ 0 vogliano proporsi come Forma-
tori per altri insegnanhi.

PROGRAMMA:

Modulo 1

Modulo 3

Modulo 4

Metodologia della robotica educativa 3h)

Vengono forniti i principi metodologici piu adatti all'introduzione della Robotica Educativa nell'insegnamento
curricolare.

Progettazione di unita didattiche mono e multidisciplinari con uso di robot 3h)

Definizione del percorso di costruzione e implementazione di unita didattiche che integrano i robot nella
didattica curriculare.

Laboratorio 1: introduzione alla programmazione di robot didattici (3h)

Viene descritto il linguaggio utilizzato per programmare i robot. Viene sviluppato e collaudato qualche
semplice esempio di robot didattico.

Laboratorio 2: simulazione di attivita con gli scolari usando i robot (5h)

Immaginando comuni situazioni didattiche reali, verranno proposti alcuni esempi-guida che saranno
realizzati e discussi dai corsisti.

Laboratorio 3: progettazione di una unita didattica con robot (eh)

| corsisti saranno divisi in gruppi e ciascuno di essi sviluppera la proposta di una unita didattica e la illustrera
a tutti gli altri; seguira una discussione plenaria, condotta dai docenti del corso.

INFO E REGISTRAZIONE: http://tinyurl.com/roboticaeducativa2015
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